AGRAVIS

TECHNIK
SMART FARMING

AGRAVIS ROBOTIK

Robotik und Kl in der Landtechnik- junge Unternehmen betreten das Feld




AGRAVIS-Gruppe im Uberblick

® Fuhrender Agrarhandler und Dienstleister mit Konzernsitz in Minster
(Nordrhein-Westfalen)

%RAY@ @ GrolRhandler fur die regionalen Raiffeisen-Warengenossenschaften
— L @ Direktgeschaft mit der Landwirtschaft
@ Handelspartner fir Mihlen und Industrie

® Endkundenaktivitaten z.B. durch Raiffeisen-Markte und Energie

8,5 Mrd. Euro uber 7000 uber 400 5
Umsatz* Mitarbeitende  Standorte  Geschaftssparten
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Die Agravis Future Farm

* Lineburger Heide im
Landkreis Uelzen

et @ Flache:
« Etwa 260 Hektar

@Vorgehen:

 Tests neuer Methoden, um praxis-
orientierte und integrierte Losungen
zu finden. Erprobung von
Smart-Farming-Techniken,
z.B. digitaler Losungen & Robotik

Brandenburg

AGRANVIS

FUTURE

FARM.

10. September 2025 AGRAVIS
TECHNIK



AGXEED - Fahrerloser Agbot betritt die Bihne
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| mart- aming, Robotik und Kl (' AGX: : D AGRAVIS

\gBot 2.055W3
10. September 2025




Agxeed — der Arbeitsprozess

IN WENIGEN SCHRITTEN
ZUM ERFOLG

EINMESSEN DER FELDGRENZE MASCHINENKONFIGURATION & TRANSPORT ZUM FELD
FAHRSPURPLANUNG

DATENDOKUMENTATION UBERWACHUNG & FERNKONTROLLE ARBEITSEINSATZ
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Pieter Rooijakkers @

AGRAVIS Technik Center GmbH
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CI Monitor

Dashboard Qz Configs 0 Settings

@ AGXEED

HEATMAP for Scheibenegge
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Adjust sliders to select a different time period
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Time : 2025-04-08T23:24:24Z
Latitude : 51.0812458586172
Longitude : 6.20708672348901

Mean : 85 %
Variance : 0
Count - 1

Measurement interval in

seconds

Engine Percent Load at Current Speed
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AGRAVIS ROBOTIK - Feldrobotik und Kl in der Landwirtschaft

10.09.2025
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VORRANGIGE EINSATZFELDER DER AGBOTS
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Agxeed - Sicherheit

(1 JU

Erkennt Hindernisse in einem
Umkereis von 360° bis zu einer
Entfernung von 30 Metern.

@ KAMERAS MIT BLICK

NACH VORN UND HINTEN
Live tiber das AgXeed Portal die
Arbeit auf dem Feld verfolgen.

1 RADAR
Erkennt Hindernisse
bis zu einer Entfernung
von 15 Metern.

2 ULTRASCHALL
SENSOREN

Erfassen Hindernisse
im Nahbereich

3 BERUHRUNGS-
EMPFINDLICHE
POLSTER

Losen bei Beriihrung
einen Nothalt aus.

© ZWEI GNSS-EMPFANGER
Fiir eine sichere und prazise
Positionierung sowie eine exakte
Ausrichtung der Maschine.

@ LED LEISTEN
Stellt die Betriebszustande
der Maschine sowie erkannte
Hindernisse dar.

4 ARBEITS-
SCHEINWERFER
Fiir eine gute
Kamerasicht auch bei
Dunkelheit.

5 NOTAUSSCHALTER
Um im Notfall den AgBot
aus jeder Richtung manuell
anhalten zu kénnen.



Hersteller: AgXeed - AgBot 5.115T2

- Sy g ) AGXEED

AgBot 5.115T2

PRECISE AND SAFE POSITIONING

OBSTACLE DETECTION
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FRONT HITCH: 3T -
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NEW GENERATION PTO: 100kW
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Technische Angaben zum 5.115 T2

Tz Ag Bot 5.115 Tz Gehen Sie zu den Maschinendetails =

Dieselelektrisch — 700 V

4,11 DEUTZ Diesel — 156 PS

@) AGXEED
0-13,5 km/h We provide AUTONOMY

85 I/min — 210 bar Hydraulikanlage

7,5t Leergewicht Aussaat Saatbettbereitung Bodenvorbereitung
Drei-Punkt vorne 3t + hinten 8t * Anbaugerat: 3 m Frontpacker mit F- o Gerat: 4 m Federzinkengrubber e Gerat: 3 m Spatenmaschine
Tender und 3 m Kreiselegge mit Mais- o GCeschwindigkeit: 11 km/h e GCeschwindigkeit: 3,5 km/h bei 30 cm
Einzelkornsamaschine e Boden: Lehm, Kalkstein Arbeitstiefe
Elektr. Zapfwelle optional * Geschwindigkeit: bis zu 8-12 km/h « Topographie: sanfte Hange * Kraftstoff: 22 I/h
s Boden: Sandiger Lehm - Lehm e Boden: sandiger Lehm

* Topographie: flach - leichte Steigungen Topographie: flach

ISOBUS
2250 - 2850 mm Spur
RTK GNSS

Online-Portal zur Auftragsplanung

ol
FE3 F&7 =4

seurTve seunTve

Jaten innerhalb der Reihe Bodenvorbereitung 300 mm 400 mm 610 mm

s Gerat: kamerageflhrter Intrarow-Jater e Anbaugerat: 3 m Messerwalze in der 1900 - 3200 mm 1900 - 3200 mm 2250 - 2850 mm
¢ Geschwindigkeit: 2,5 km/h Front und 3 m 3-Balkigem-Grubber

» Kraftstoff: 8 I/h e Geschwindigkeit: bis zu 10 km/h TR

* Boden: nasser schwarzer Sand e Tiefe:15cm 3000 -3500 mm 3000 - 3600 mm S000=134c0/n
« Topographie: flach e Boden: Sandiger Lehm

Topographie: flach



Technische Angaben zum 2.055 W4

w4 Ag Bot 2.055 w4 Gehen Sie zu den Maschinendetails =

. Dieselelektrisch — 700 V

[

- 2,91DEUTZ Diesel - 75 PS E ‘ AGx =_ =_ D
* 0-13,5km/h We provide AUTONOMY
. 85 I/min — 210 bar Hydraulikanlage

Grunlandpflege Zwischenfruchtmanagem Pflanzenpflege
. 3,2 t Leergewicht N , ent ot echaniceher
. Drei-Punkt vorne 2t + hinten 4t : " ' i bl st

« Boden: Grasland ) .
*  Elektr. Zapfwelle optional . To hie: sanfte Hange ) . Topographie: flach

« lopographie: flack

« Spezialitat: Beetkultivierung

. ISOBUS
. Radkonfigurationen von 270, 320, 710

*  Variabel Breitenverstellung zwischen
1500 und 2250mm

. Online-Portal zur Auftragsplanung

« Topographie: abwechslungsreich

hie: leichtes Gefalle

« Dinger: 500 kg



Technische Angaben zum 2.055 W3

+ Dieselelektrisch — 700 V W3 Ag Bot 2.055 w3
+ 2,91 DEUTZ Diesel - 75 PS — —
e ‘AGX::D

« 0-13,5km/h We provide AUTONOMY

*  85I|/min - 210 bar Hydraulikan

+ 2,8tLeergewicht

*  Drei-Punkt hinten 2,5t

Schlegelmahen
» Elektr. Zapfwelle optional ’ _ )
o Cerat: 180 cm elektrischer Schlegelmaher .

e Ceschwindigkeit: 4-6 km/h

- |SOBUS o Kraftstoff- 35-5 I/h

o Obstgarten: Apfel sensorgesteuerter Mengenregler.
. o Topographie: flach * GCeschwindigkeit: 8 km/h
° 1380mm '1 71 Omm bl'elte o Kraftstoff: 75 I/h

e Obstgarten: Apfel
*» Topographie: flach

+ RTK GNSS

*  Online-Portal zur Auftragsplanung

REIFENSREITE REFENEREITE REIFENSREITE

1380 mm 1480 mm 1600 mm



Beratung - Vertrieb - Service heute

Pflanzenbauberatung
Sonderkulturen
(Unterstltzung in gesamter
Region)

()

Mitarbeiter

Feldrobotik/KI
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KONTAKT

Ihr Ansprechpartner atc-trader.com Isuch park

A / Traktoren / AgXeed / AgXeed AGBOT 5.115T2

. AgXeed AGBOT 5.115T2
Paul Biihnemann e

Produktmanager Feldrobotik

NUMMER
300309634

Preis auf Anfrage

AGRAVIS Technik Center GmbH
Mobil: +49 1737569357

FABRIKAT
AgXeed

AGBOT 5.115T2

2024

Mail: Paul.Buehnemann@agravis.de
Web: www.agravis.de

Smart Farming bei der

Praziser Ackerhau

Grundlagen der Technik

AGRAVIS Technik-Gruppe

www.futurefarm.de AGRIMEDIA

Vorfuhrmaschine Traktoren: AgXeed AGBOT 5.115T2



mailto:Paul.Buehnemann@agravis.de
http://www.agravis.de/
https://www.agravis.de/de/unsere-leistungen/digitales/technik
https://www.agravis.de/de/unsere-leistungen/digitales/technik
https://www.agravis.de/de/unsere-leistungen/digitales/technik
https://www.agravis.de/de/unsere-leistungen/digitales/technik
https://www.agravis.de/de/unsere-leistungen/digitales/technik
http://www.futurefarm.de/
http://www.futurefarm.de/
https://www.atc-trader.com/de/c-10100/m-agxeed/t-agbot-5115t2/mid-3663033.html
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